
 

LABORATOR 3 

 

METODE NUMERICE PENTRU CALCULUL DETERMINANŢILOR 

 

1. Metoda condensării pivotale  

 

Descrierea metodei:     În general, metoda condensării pivotale pentru calculul 

unui determinant de ordinul n    
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Problema 1. Fie determinantul Vandermonde de ordinul patru 
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Să se calculeze valoarea determinantului prin metoda condensării pivotale. 

Program varianta I: 
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det3 D3:=   det3 12=  

 

n 4:=  ordinul determinantului iniţial 

Se aplică formula de recurenţă: 
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Verificare: 

a 12=  

 

Program varianta a II a: 

Acestă variantă de program utilizează programarea structurată. 
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Problema 2. Fie determinantul de ordinul trei 
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 Să se calculeze valoarea determinantului prin metoda condensării pivotale. 

 

Program varianta I: 
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Formula de recurenţă 
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Verificare: 
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Program varianta a II a: 

Acestă variantă de program utilizează programarea structurată. 
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Aplicaţii: Se consideră determinanţii 

a)  
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a. Întocmiţi un program MathCAD pentru calculul determinanţilor utilizând 

metoda condensării pivotale. 

b. Utilizând programarea structurată, realizaţi o aplicaţie MathCAD pentru 

calculul determinanţilor utilizând metoda condensării pivotale. 

 

 

2. Metoda aducerii la forma superior triunghiulară 

 

 

Problemă.  Se consideră determinantul 
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MathCAD pentru calculul determinantului utilizând metoda transformării în 

determinant superior triunghiular.   

 

 

 



Program varianta I: 
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Verificare: 
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Program varianta a II a: 

Acestă variantă de program utilizează programarea structurată. 
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Verificare: 
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Această funcţie 
aduce 
determinantul la 
forma superior 
triunghiulară. 
 
 
 
 
 

Valoarea determinantului se 
calculează prin înmulţirea 
elementelor de pe diagonala 
principală. 
 



 
Aplicaţii: Se consideră determinanţii 

a)  
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  ;    b) 
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;    c) 
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a. Întocmiţi un program MathCAD pentru calculul determinanţilor utilizând 

metoda aducerii la forma superior triunghiulară. 

b. Realizaţi o aplicaţie MathCAD structurată pentru calculul determinanţilor 

utilizând metoda aducerii la forma superior triunghiulară. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


